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  ملخصال

ك استراتيجية التحكم  يق مح ن بتط ل ق ا الع ؤفي ه م التن ع وعة من   (GPC)ال تحكم في مج ل

ة, نت  الأنظ و التحكم بم نية .(PID) الكلاسيكي أس ين ا ت ك ت ح ئج ال لتحكم في  GPC نت ح ب تس

ل نظ جة الا نية  نظ ,من الد جة الث . نظ من الد لي معكو و ا نية مع س جة الث  تم  من الد

نية  اخت اخيرا ئيفي  لتحكمب GPCت ي عل  تركي عنصر كي ئيفي مف ي      . كي

                                                                                                                  

 

 المفتاحيالكلما         

م  ع ؤ ال نظم  (GPC)التحكم التن فة, ال لنظ  PID,, دالة التك جة الا نيةنظ  ,من الد جة الث   ,من الد
ئي ي عل كي   (RAC).مف

 

        Résumé 

Dans ce travail, nous avons appliqué en simulation numérique la stratégie de 

la commande prédictive généralisée connue sous le nom anglais Generalized 

Predictive Control (GPC) pour commander un ensemble de systèmes, et comparer 

son comportement avec celui d’un régulateur PID.  Les résultats de simulation ont 

montré que la GPC peut être utilisée pour commander un système du premier 

ordre, un système du deuxième ordre et un système du deuxième ordre avec 

comportement initiale inverse. Cette méthode est finalement testée pour 

commander la concentration dans un réacteur chimique (RAC). 
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