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  ملخصال

لϠتحكم في مجϤوعة من   (GPC)الϤعϤم التنΒؤϱفي هάا العϤل قϤنΎ بتطΒيق محΎكΓΎ استراتيجية التحكم 

تسϤح بΎلتحكم في  GPC نتΎئج الϤحΎكΓΎ تΒين اϥ تϘنية .(PID) الكلاسيكي أسϠوΏ التحكم بϭمέΎϘنتΎϬ  الأنظϤة,

 تم  من الدέجة الثΎنية مع سϠوϙ اϭلي معكوΎϡ .αنظ من الدέجة الثΎنية Ύϡ ϭنظ ,من الدέجة الاϭلΎϡ ϰنظ

     . كيϤيΎئيفي مفΎعل  تركيΰ عنصر كيϤيΎئيفي  لتحكمΎب GPCتϘنية  اختέΎΒ اخيرا

                                                                                                                  

 

         ΕالكلماΔالمفتاحي 

  ,من الدέجة الثΎنيةنظϡΎ  ,من الدέجة الاϭلϰنظPID  ϡΎ,, دالة التكϠفة, الϤنظم  (GPC)التحكم التنΒؤϱ الϤعϤم 
  (RAC).مفΎعل كيϤيΎئي

 

        Résumé 

Dans ce travail, nous avons appliqué en simulation numérique la stratégie de 

la commande prédictive généralisée connue sous le nom anglais Generalized 

Predictive Control (GPC) pour commander un ensemble de systèmes, et comparer 

son comportement avec celui d’un régulateur PID.  Les résultats de simulation ont 

montré que la GPC peut être utilisée pour commander un système du premier 

ordre, un système du deuxième ordre et un système du deuxième ordre avec 

comportement initiale inverse. Cette méthode est finalement testée pour 

commander la concentration dans un réacteur chimique (RAC). 

 

 

        Mots clés 

Commande prédictive généralisée (GPC), fonction coût, régulateur PID, un 

système du premier ordre, un système du deuxième ordre, réacteur chimique 
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