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Résumé 
L’étude, la conception et l’optimisation de réacteurs nécessitent des connaissances non 

seulement en chimie mais aussi en mathématique et surtout en physique (thermodynamique, 

phénomènes de transfert…). Avec le développement de la CFD (Computational Fluid 

Dynamics) la résolution de modèles mathématiques très complexes est devenue accessible. 

Dans ce travail nous avons établi et résolu numériquement le modèle mathématique régissant 

l’hydrodynamique de l’écoulement dans un réacteur réel à faible dispersion axiale qui 

consiste à étudier le phénomène de transport d’un traceur injecté dans un écoulement  

unidirectionnel d’un fluide à travers un réacteur chimique. Les fonctions de distribution et de 

distribution cumulée  du temps de séjour ont été rapportées et comparées à celles données par 

la théorie.  
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