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 الملخص

في العمليات الصناعية، وهو أمر غالباً ما يكون صعباً  (pH) في هذا العمل، ندرس تنظيم الرقم الهيدروجيني

، يجمع بين  RBF قائم على الشبكات العصبية PI بسبب سلوكه غير الخطي. وللتغلب على ذلك، يقُترح منظم ذكي وهو

النظام على تحسين استقرار ودقة التحكم في مفاعل كيميائي من  يعمل هذا .RBF التقليدي وشبكة عصبية PID  متحكم

 .التقليدي PID مع أداء متحكم RBF القائم على الشبكات PI وقد تم مقارنة أداء منظم .CSTR نوع

 الكلمات المفتاحية

، المفاعل (PID) ، الشبكات العصبية، التحكم الكلاسيكي(RBF) دوال الأساس الشعاعي             

 .، النظام غير الخطي (CSTR)الكيميائي

 

Résumé 

Dans ce travail, nous étudions la régulation du pH dans les procédés industriels, 

souvent difficile à cause de son comportement non linéaire. Pour y remédier, un régulateur 

intelligent composé d’un régulateur PI classique et un réseau de neurones RBF a été 

proposé. Ce système améliore la stabilité et la précision du contrôle dans un réacteur 

chimique CSTR. Les performances du PI basé sur les réseaux RBF sont comparées à 

celles d’un PID standard. 

Mots clés  

          Fonctions de base radiales (RBF), réseaux de neurones, commande classique (PID), 

réacteur chimique (CSTR), système non linaire. 
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