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 الملخص
وللتأكد من مدى  طزق التحكم الكلاسيكيت وطزيقت التحكم المسبق. لقد اقتزحنا في هذه المذكزة دراست مقارنت بين

فعاليت هذين الطزيقتين قمنا بمقارنت نتائج التحكم المسبق مع التحكم العادي حيث تم تطبيق كلا الطزيقتين لتنظيم 

 طزائق كيميائيت.

 

 الكلمات المفتاحية
 الطرائق الكيميائية......... التحكم الكلاسيكي، التحكم المسبق، 

 

 
 

Résumé  

 
Dans ce mémoire nous avons proposé une étude comparative de méthodes de 

commande basée sur les régulateurs classiques PI et PID. Ce dernier permet 

d‟assurer la bonne précision et la commande avancée par anticipation permet 

d‟assurer la stabilité en terme de rejet de perturbations. En fait, la combinaison des 

deux commandes permet d‟assurer une commande parfaite, et afin de montrer 

l‟utilité de ces techniques de régulation, quelques tests on été effectués sur des 

procédés chimiques. Les simulations ont été validées sous l‟environnement de 

programmation MATLAB. 
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